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1. Preambulo

SoLiciTubp DE CONFIGURACION

El software Califort necesita acceder a ciertas carpetas. Antes de instalar el programa, asegurese de
tener acceso de lectura y escritura a los archivos y carpetas de su sistema. Probablemente sera
necesario consultar con el departamento de Tl de su empresa. Debe tener un ordenador con
Windows 10 o Seven y equipado con 2 puertos USB.

PARADA DE EMERGENCIA

Cada una de las siguientes acciones puede detener el movimiento de su maquina, pero
solo el botén de parada de emergencia garantiza una parada inmediata y completa en
todas las situaciones:

e Hacer clic en el botén STOP del software Califort
e Presionar cualquier botén del teclado de control de la maquina
e Pulsar el botdn de parada de emergencia de la maquina

FALLO DEL SENSOR DE FUERZA

Es importante que la lectura de la prueba no exceda el 90% de la capacidad I
de la célula de carga. El uso del sensor de fuerza mas alla del 90% de su
capacidad puede causar daifos permanentes al sensor de fuerza. Cuando se
utiliza a una velocidad superior a 50 mm por minuto, tenga cuidado de no
exceder el 75% de la capacidad del transductor de fuerza. Si esto ocurre, es
posible que el sistema de proteccidon contra sobrecarga no reaccione con la
suficiente rapidez y que se rompa el sensor de fuerza. 1
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2. Instalacion

2.1. Contenido

Debe haber recibido con el software de Califort los siguientes elementos para poder utilizar su
software. Asegurese de que la entrega esté completa antes de proceder con la instalacion.

- Unenlace para la instalacién del software
- 1 cable USB a conector de 15 pines
- 1 cable USB a conector de 26 pines

2.2.Ejecucion del Setup

Nota: No conecte ningun cable hasta que haya instalado todo el software.

Descargue el programa Califort desde el enlace que se le envid e inicie el programa "Califort Setup
V5_20.exe". Siga los pasos de instalacion. Cuando ejecute la instalacidn, la ubicacién predeterminada
del programa serd "C:\Ficheros de programa\Andilog\Califort". La carpeta "Andilog" se creara
automaticamente si no existe en esta ubicacion.

Al final de la instalacién de Califort, debe instalar dos controladores adicionales para poder
comunicarse con su maquina. Deje las casillas marcadas y haga clic en "Finalizar".

,

Fin de l'installation de Califort

L'assistant a terminé ['installation de Califort sur votre
ordinateur. L'application peut &tre lancée 3 ['aide des icines
creges sur le Bureau par installation.

Veuillez diguer sur Terminer pour quitter ['assistant
d'installation.

]
Drivers USB-RS232
Microsoft redistributable package

TECHNOLOGIES D

ANDILOG

Terminer

Aparecera la siguiente ventana, haga clic sucesivamente en'Extraer','Siguiente’,'Finalizar'.

10/03/2021 Pagina 6



Manual de instrucciones V5.20

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES Cal'fort

® FTDIChip CDM Drivers —— - w—— 5

FTDIChip CDM Drivers

Click 'Extract’ to unpack version 2,08, 30 of FTDI's Windows
Driver package and launch the installer.

warw ftdichip.com
] Cancel | 1
A — ————

Si aparece la siguiente ventana, seleccione "Reparar" para no eliminar el controlador y, a

continuacién, haga clic en "Siguiente".

PL-2203 Driver Installer Program 0 i [
Welcome W“
Modify, repair. or remove the program. l -

Welcome to the PL-2303 USE-to-Senal Setup Maintenance program. Thiz program lets pou
modify the cument installation. Click one of the options below.

Modify

Select new program features to add or select curently installed features to
TEmove,

Fieinztall all program features installed by the previous setup.

Remove

3

Remowve all installed features.

Mext > ]| Catcel

2.3. Instalacion y conexiones

Siga los pasos que se describen a continuacion.

1. Conecte los 2 cables USB a su ordenador y deje que Windows los instale.
Conecte los extremos de los cables de 15 y 26 polos a los conectores de su maquina como en
el siguiente ejemplo

3. Conecte el cable de alimentacion de su maquina

4. Encienda su equipo pulsando el botén rojo y asegurandose de que la parada de emergencia
no esta pulsada.
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Conector de 15
clavijas: control de la

Conector de 26 pines:
adquisicion de datos
maquina

2.4.Inicializacion del Centor Touch

Si su maquina fue entregada con el software, ha sido configurada de fabrica para trabajar con el
software. Sin embargo, antes de usar Califort, debe activar la conexion USB en el menu
"Comunicacién" del Centor Touch y configurarla con los siguientes valores:

- Modo: Continuo (para ver los valores de fuerza Y de desplazamiento, Continuo 1,
Continuo 2 o (dependiendo de los canales utilizados)
- Frecuencia: 10 a 1000 Hz

Nota: Para que el software funcione correctamente, es preferible que no haya ningun puerto serie
conectado aparte de los dos utilizados (puerto de adquisicion y puerto de comando) para conectar el
ordenador al dispositivo de medicion. Algunos ordenadores tienen una conexidn de puerto serie o
una conexién Bluetooth habilitadas de forma predeterminada. Asegurese de desactivarlos a través
del menu "Inicio -> Panel de control -> Sistema y seguridad -> Administrador de dispositivos".

2.5.1er lJanzamiento

2.5.1. Licencia

Inicie el software haciendo doble clic en el icono "Califort". En el primer lanzamiento, el software le
dice cuanto tiempo puede usar Califort sin una licencia.

Vous venez d'installer la version d'évaluation de Califort, pour une durée de 30
jours

Luego, en los dias siguientes, cada vez que se lance Califort, aparecerd esta ventana y usted tendra la
posibilidad de solicitarnos una clave de activacion y/o activar su software.
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Plus tard

Mientras la versidn de prueba no haya expirado, puede hacer clic en "Later" para cerrar esta ventana
y utilizar Califort desde donde también puede obtener una clave de activaciéon o activar Califort

desde el menu Tools.

Si hace clicen " Activar ", aparecera la siguiente ventana:

INFORMATIONS D'ACTIVATION

Afin d'obtenir une dé d'activation,
veuillez renseigner les champs suivants :

Envoyer la demande :

Par internet

Par mail

Par courrier ou fax

10/03/2021
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Hay tres maneras de solicitar una activacion:

POR Califort comprobard, en cada lanzamiento, si su licencia estad disponible vy, si es
INTERNET necesario, la instalard, sin necesidad de intervencién alguna por su parte.

POR El software prepara un correo electrénico con la informaciéon necesaria para
CORREO obtener la clave. Todo lo que tiene que hacer es envidrnoslo. Recibird dos
identificadores de activacidn que sélo tendra que copiar para activar su licencia.

POR Si no tiene acceso a Internet o la posibilidad de enviar un correo electrénico desde

CORREO O su ordenador, esta opcién le permite imprimir la informacidon necesaria para

FAX obtener una licencia. Necesitard proporcionarnos esta informacién para que
podamos enviarle una licencia. Al igual que por correo electrénico, tendrd dos
identificadores de activacion que tendra que copiar para activar su licencia.

2.5.2. Ubicacion de los datos

En el primer lanzamiento, el software le pregunta dénde desea guardar la carpeta "CalifortData".
Esta carpeta contiene todos los datos guardados para cada una de las pruebas y las configuraciones
qgue ha creado. Se desaconseja encarecidamente el uso de "Archivos de programa" o de cualquiera
de sus subdirectorios, ya que esto causara fallos de funcionamiento del software, incluso si usted es
un administrador de su maquina.

Califort le pedira un nombre de usuario y una contrasefia (que le pedira cada vez que la utilice).
Nota: Por defecto, el nombre de usuario es "admin" y no hay contrasefia. Puede crear, eliminar o
modificar cuentas en Califort.

2.5.3. Cuentas de usuario/administrador

La ventana "Cuentas" esta disponible en el menu "Herramientas". Aqui hay una visidn general de la
misma:

LISTE DES COMPTES

admin Administrateur C:/Users/Dev10/0Oocuments/Travail/LOGICIELS_Qt/Califort/Datas_\V4/\V4/CalifortData/

cm Administrateur C:/Users/Dev10/0Documents/CalifortData/
demo Demonstrateur C:/Users/Dev10/0Oocuments/Travail/LOGICIELS_Qt/Califort/Datas_\V4/\V4/CalifortData/
user Utilisateur C:/Users/Dev10/Documents/CalifortData/

10/03/2021 Pagina 10



Manual de instrucciones V5.20

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES Califort

Puede gestionar cuentas en el nivel "Usuario" (derechos limitados) o en el nivel "Administrador". Un
usuario en el nivel "Usuario" no tiene acceso a la creacidon/modificacion de configuraciones. No
puede borrar ninguna curva o prueba existente y, en el menu "Herramientas", sélo puede acceder a
la pestaiia "Mantenimiento".

Como administrador, tiene acceso a todas las cuentas de administrador y de usuario aqui. Puede
cambiar el nivel de una cuenta, su contrasefia o eliminar una cuenta. También tiene acceso a la
cuenta con la que ha iniciado sesién, pero por seguridad no puede borrarla ni cambiar su nivel.
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3. Pagina de inicio

Una vez identificado, se accede al menu principal del software.

i Califort v5.20

- O X
LINDILOG R @ P) '0)
CALlFDRT VS-ED Login Instrumentos Ma.nual Salir de

Recientes Nombre del proyecto Jescripcién del proyecte Ultima utilizacién limero de ensayo

TESTSTENTOR1000 28/10/2019 161 0

Medicién

Nuevo

Importar

Renombrar/Desplazar

Archivar

Eliminar

Configuracion

3.1. Tipo de proyectos

Con los tres botones "Reciente", "Biblioteca" y " Templates", se seleccionan los proyectos mostrados
en la lista. Esta lista puede reducirse introduciendo un filtro. El filtro afecta el nombre y la descripcion
del proyecto.

RECIENTES  Ultimos proyectos utilizados

BIBLIOTECA Todos los proyectos existentes juntos

TEMPLATES Todos los modelos presentes. Un modelo es sélo una configuracion que no se
puede modificar. Los modelos sélo estan disponibles para administradores
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3.2. Nuevo

Este botdn lanza un asistente para crear un proyecto. Sélo es accesible para los administradores. El
tipo de proyecto creado depende del tipo de proyectos visualizados.

RECIENTES Creacién de un proyecto en blanco o clonacién de un proyecto existente
BIBLIOTECA proy proy
TEMPLATES Creacién de un proyecto en blanco o creacidén a partir de un modelo

existente

El asistente de creacidn de proyectos contiene las siguientes pantallas:

W2 Califort ? >

NUEVO PROYECTO

Muevo proyecto

y/ A partir del proyecto TESTSTENTOR1000

Desde el modelo

Dependiendo del contexto, ciertos tipos de proyectos son accesibles.
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2 Califort ? x
MAQUINA
ATLAS 50KN
CENTORTOUCH STAR
DRIVETORK

STENTORII 1000

“ Ean[EIar “

Dependiendo de las maquinas configuradas en el software, es posible que se le pida que seleccione

la maquina en cuestion.

i3 Califort ? X

Sensor 2 EEleE

La maquina "DUAL CENTORTOUCH" le pide que seleccione sus sensores.

2 Califort ? *

PROYECTO COMPARTIDO CON

Todos
. Los administradores
. Nadie

Entonces usted decide quién mas puede usar su proyecto: todos, sélo los administradores o usted

mismo.
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2 Califort ? *

PROPRIEDADES

MNombre Fuerza y par

Descripcion | Deserpoend

A continuacién, introduzca el nombre del proyecto y su posible descripcion. Sélo se le llevara a la

siguiente ventana si el nombre del proyecto aun no ha sido asignado.

= Califort ? *
Configuracion |C:J’Usersa’kun‘caa’Ducumen‘csa’CaIi‘FurtI:la‘caa’FuErzayf;:lan”f»e‘cu;:ur | u
Mediciones |C:J’USErSJ’kuntaJ’Ducumen‘(sa’CaIifur'cl:la'ca:’Fuerzam:lan’l\n"lE&suresar | u
Informes |C:J’Usnarsa’kun'(aa’Ducumen‘(sa’CaIifur'cl:la'ca:’FuErzam:lan’ﬁ‘.E|:|C|rtsar | u
Grabacion |E:.|’USErs.lfkun'(a.l’Ducumen‘cs.lleaIifur'(lZlEl'(a.n’_Backumr | u

Esta ultima ventana le informa de las rutas utilizadas por este proyecto que puede modificar si lo
desea.

A continuacién, se le dirigirda automaticamente a la ventana de configuracidon del proyecto para
completar su configuracion.
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3.3. Importar

Esta funcidn sdlo esta disponible para administradores.

RECIENTES Importacidn de proyectos desde versiones de software anteriores a la versidn 5.1.

Una ventana de seleccidon le permitird elegir los proyectos a importar. Las

BIBLIOTECA configuraciones anteriores a la version 4.16 no se importan.

TEMPLATES Afadir un nuevo modelo a partir de una configuracién o modelo existente. Esta
funcién también le permite importar modelos desde Internet.

Ver el video de presentacion de la importacion de un modelo.

2 Califort 7 X

IMPORTAR UN MODELO

Categorias Modelos

Nombre del modelo

seleccionar una categoria

<Filtro> |Tensiun spring testing in 2 points |
Industria -
Material Compression spring in 2 points o o
Normas Tension spring testing in 2 points estripcion

Tipo de prueba Tension spring testing in 2 points

[10mm and 19mm) with spring rate
calculation

Seleccionar subcategorias

] Automavil Ver el PDF

[] Aviacian

|:| Cable Ver el video

[] Electranico

Muelles Descargar el ensayo
[] Médico

Desde esta ventana, usted selecciona una categoria y luego una o mas subcategorias. El filtro afecta
el nombre y la descripcidn de los modelos. Algunas plantillas tienen un archivo PDF y/o un video. Al

descargar una prueba, su archivo PDF, si existe, también se descarga y se puede ver desde la ventana
de inicio haciendo clic en su icono.
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3.4.Renombrar / Mover

Esta funcion, accesible sélo a los administradores, le permite renombrar un proyecto y/o moverlo a
otros directorios.

RECIENTES Renombrar y/o mover un proyecto

BIBLIOTECA Renombrar y/o mover un proyecto

TEMPLATES Renombrar un Template

= Califort ? x
PROPRIEDADES

Nombre |TESTSTENTOR1000 |

“ EanEEIar “

Una primera ventana le permite modificar el nombre del proyecto si es necesario.

12 Califort ? X
CAMINOS

Configuracion |C:.’U sers/konta/Documents/CalifortData/TESTSTENTOR1000/Setup/ | u

Mediciones |E::‘U sers/konta/Documents/CalifortData/TESTSTENTOR1000/Measures/ | -

Informes |E:.’U sers/konta/Documents/CalifortData/TESTSTENTOR1000/Reports/ | u

Grabacion |E:.’U5Ers.‘kunta.‘DucumEnts.’EaIifurtData.’_Backup.’ | u

“ Cancelar Cambiar el nombre

La siguiente ventana le permite cambiar las rutas.




3.5.Eliminar

Esta funcidn sdlo esta disponible para administradores.

RECIENTES Eliminacion del proyecto de la lista de proyectos recientes. El proyecto en si no se
borra.

BIBLIOTECA Supresion parcial o total del proyecto. Se realiza una copia de seguridad de forma
sistematica. Puede cambiar su ubicacion.

= Califort ? >

SUPRESION

\/ Todos los ensayos
Todos los ensayos v informes

El provecto entero

Guardar una copia en

/Users/konta/Documents/CalifortData/_Backup/

TEMPLATES Eliminacion permanente del modelo.

3.6.Medicion

Desde esta ventana se pueden lanzar las pruebas, en modo piloto automatico o sélo en adquisicién,
dependiendo de la configuracidn activada.

3.7.Analisis

Podra consultar los resultados, curvas y pruebas realizadas y generar informes.

3.8.Parametro

Aqui es donde creara sus configuraciones, si es un administrador.
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Volver a la ventana de inicio de sesidén para cambiar el usuario.

3.10. Herramientas

Las herramientas contienen seis secciones:

ACTIVACION Esta seccidn estd disponible mientras su licencia no esté activada.
OPCIONES Idioma, ruta de datos, logotipo, etc
! ,fu , ipo, .

GENERALES gotP

CUENTAS Gestion de cuentas de usuario/administrador.

MANTENIMIENTO Esta seccion puede ayudarle a entender y resolver posibles problemas de
conexién con su maquina.

PERFILES DE El objetivo de esta herramienta es compensar la deformacion del equipo

COMPENSACION para proporcionar una mayor precision en la medicion del
desplazamiento.

ACTUALIZACION Esta seccion busca la disponibilidad de una versién mas reciente de
Califort y sugiere que la instale si ha iniciado sesidn con una cuenta de
nivel de administrador. Ademas, Califort realiza automaticamente la
misma busqueda una vez al mes. Para ello, por supuesto, debe tener una
conexioén a Internet en su ordenador.

3.11. Ayuda

Este botdn abre este manual de usuario.

3.12. Salir

Cierre de Califort.
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4. Adquisicion y medicion

V;‘% > {B ﬂ IE iiénq::ln::s?nale ﬁ ﬁ -
CALIFORT v5.7 Démarrage ATEE {E {B 3 ’E lg Stop Analyse Paramétrage Accueil

15.06.17 14:52:16
0,6 4 r 10
Machine
0.5
4 (
— 04—
E oz
- 2 Position Force
5 03 o
S =
% =
8 e =
o 0.2+
Durée Vitesse
1 2 1425 s
0,1+
1 Maximum Minimum
o Lo 0.599 mm 0.000 mm
T T T T T T T T T T T T T T T T 1
0 2 4 8 10 12 14 16 Maximum Minimum
Temps [s) 9.996 N 0.010 N
Durée Maximum Minimum Maximum Minimum Min TO-T1 Commentaire Calculs valdes
1 150617 145216 14247 s 0.599 mm 0.000 mm 9996 N 0010 N 0.006 mm Calculs valides
AN 150647 14:48:47 14303 s 0600 mm 0000 mm 9996 N 0010 N 0.006 mm Calculation OK
3 150647 14:4815 14296 s 0600 mm 0,000 mm 9896 N . 0010 N 0.006 mm Minimum Fail
4 150617 14:47:36 1427 s 0600 mm 0.000 mm 9996 N . -9996 N 0.006 mm Minimum Fail
5 150617 14.4532 14274 s 0.600 mm 0.000 mm 9996 N 0.010 N 0.006 mm Calculation OK
3 150617 14:44:29 14274 s 0600 mm 0.000 mm 9996 N 0010 N 0.006 mm Calculs OK
7 150617 143919 14274 s 0600 mm 0000 mm 9996 N 0010 N 0.006 mm Calculs OK
A 150617 143634 1427 0600 mm 0,000 mm 9996 N 0010 N 0,006 mm Calculation OK 82

4.1.Conexion

Cuando se accede a la ventana de medicidn, Califort establece la conexidn con la maquina y realiza
algunas comprobaciones.

Verification de la configuration du DrivePadk. ..

4.2.Accesos rapidos

Analisis Configuracion agina princip
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ANALISIS Acceso directo a la pantalla de anadlisis donde podra consultar los resultados,
curvas y pruebas realizadas y generar informes.

PARAMETRO Acceso directo a la pantalla de ajustes de configuracidon. Este acceso esta
reservado sélo a los administradores.

AYUDA Apertura de este manual.

INICIO Vuelva a la pantalla de inicio.

4.3.Control de la maquina

> (A - (O] vy

Démarrage 5 P

ARRANQUE Inicio de la prueba, dependiendo del modo de control:
I] e Configuracion en modo piloto automdtico : Califort comprueba su
instrumento de medicién segun las secuencias definidas por usted.

Haciendo clic en el botén "Start" se activa el inicio de las secuencias
de control y la traza de la curva de medicidn. También puede iniciar la
prueba pulsando el botdn "Start" de la maquina, siempre y cuando su
Centor Touch esté en una versién al menos igual a 6.19.

e Configuracion sélo en adquisicion: en este modo, haciendo clic en el
botdn "Inicio" se activa la traza de la curva. El control de su dispositivo
se realiza manualmente, a través de los botones de control (flechas
arriba y abajo) o a través del teclado de la maquina. Sélo en la
adquisicion, la conexidn con el stentor no es necesaria.

El boton START es accesible si la conexién con el Centor Touch estd
establecida y no se esta ejecutando ningun test.

PARADA Este botén se utiliza para detener una prueba en curso. Detiene la
adquisicion de la curva y detiene la maquina. Si estd operando en modo
. piloto automatico, interrumpe la secuencia.
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Estos dos botones corresponden a los controles de movimiento
direccional de alta velocidad de la maquina. No estan disponibles durante
la ejecucion de una prueba o cuando la conexién con el stentor no es
operativa. Estos botones se pueden desactivar para cada prueba en la
seccion de configuracion de la prueba.

DESPLAZAMIENTO
A VELOCIDAD
REGULABLE

Estos dos botones le permiten mover la maquina a la velocidad indicada
en las casillas adyacentes. Se ponen de color verde para indicar el sentido
de marcha de la mdaquina. No estdn disponibles durante la ejecucién de
una prueba o cuando la conexién con el stentor no es operativa.

TARA

Este botdn realiza, dependiendo de las conexiones establecidas, |a tara de
la maquina y las dos tara del Centor Touch (desplazamiento y fuerza/par).

TARA AUTOMATICA

Este botén estd dedicado a las mdquinas de ensayo motorizadas como
Stentor, Atlas y T-Drive. Permite una tara automatica del movimiento
considerando la tabla del bastidor de su mdaquina como punto cero. La
operacion se realiza de la siguiente manera: el bastidor desciende hasta
gue encuentra un obstaculo (aumento de la fuerza hasta el 1% de la
capacidad del sensor), luego realiza una tara del movimiento Centor
Touch y, dependiendo de la versién de la maquina, una tara de la misma,
la posicién actual se considera como el punto cero de movimiento. La
maquina se eleva durante aproximadamente 1 segundo. Este botén no
estad disponible cuando se realiza una prueba, cuando la conexién al
stentor no esta operativa o si la opcidn "Definicion del punto cero" no
esta seleccionada en su configuracion.

AREA DE
INFORMACION

Seguarow T
Fin du s
Sicp

e En el modo de piloto automatico, puede seguir el progreso de las
secuencias.

e En el modo de adquisicion, verd el comienzo y el final de la prueba.

e Sereporta la pérdida de comunicacidn con el Centor Touch (durante o
fuera de la prueba).

e Se indican los defectos que se producen durante la prueba. Estos
pueden incluir:

o Sobrecarga del sensor de fuerza/par,

o La maquina se mueve en una direccion que no cumple con las
instrucciones dadas,

o La duracién de una secuencia que excede el limite definido en la
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configuracion.

En caso de pérdida de comunicacidén o anomalia durante la prueba, la prueba se interrumpe, el

icono del botdn de inicio cambia y un tooltip indica la anomalia encontrada.

g | |)a) - [o) Ern

Anomalie Arrét @ E] 3 ||§ Stop

Sens du deplacement errone

Las anomalias deben ser confirmadas haciendo clic en el botdn de inicio.

En la ventana de herramientas/mantenimiento, un registro traza todas las anomalias
encontradas y sus respectivos acuses de recibo.

4.4.Tablero de mandos

Machine STENTORII 1000
Capteur Dep. lineaire
Capacité 1 200 mm
Capteur 2

Capacité 2

Etat Connecte

Position Force

5714 mm 6.300 N

Duree Vitesse
8.29 s

Moy séq 1 Max séq 2
9432 N 6,300 N

-Aucun- -Aucun-

NOMBRE DE Este bloque cambia de color al final de la prueba:

CONFIGURACION . . , ,
e Rojo, naranja: la curva estd fuera de galga o al menos un célculo es

o Verde : la curva esta en la plantilla y todos los calculos son buenos,
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Blanco : no se define ningiin modelo y no se verifica ningun célculo.

INFORMACION DE
LA MAQUINA

Mdquina: Esta es la maquina definida en la configuracion

Sensores y capacidades 1 y 2: Esta informacion se lee desde el Centor

Touch y debe ser compatible con la configuracidn. Si Califort no puede

hacer coincidir las unidades entre el instrumento y la configuracién, un

mensaje de error lo indicara. Ejemplo: Ejemplo:

Incompatibilite entre rm et T

Estado: Estado de la conexidn con la maquina. Son posibles cinco status:

No conectado: no hay conexién con el Centor Touch.

Conexion en curso: cet état transitoire apparait durant la phase de
détection des ports de communication.

Conectado: el Centor Touch esta conectado. Si la configuracion
estd en modo piloto automatico, el stentor también estd
conectado.

Pérdida de comunicacién: el Centor Touch no ha transmitido
ningun dato durante un cierto periodo de tiempo. La reconexién no
es automatica, ya que en la mayoria de los casos es una accién
voluntaria del usuario. Puede confirmar este defecto y reiniciar la
conexién haciendo clic en el botdn de inicio.

Error: la busqueda de conexién fallé. Diferentes causas posibles:
Califort no pudo establecer una conexién con un Centor Touch, el
stentor no estd conectado y la configuracion estd en modo de
piloto automatico, ...

Para los estados "No conectado" y "Error", dos posibilidades:

Usted puede volver a la ventana de medicién, esto reiniciard la
conexion.

También puede ir a Herramienta / Mantenimiento para encontrar
mas informacidn que le ayudara a encontrar la causa del problema,
y por lo tanto su resolucién.
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CALCULOS Y e las dos primeras zonas indican los valores instantaneos de los dos
MEDICIONES sensores.

e e Duracion de la prueba.

8235

e Velocidad: célculo de la velocidad en funcién del desplazamiento y del
tiempo.

e Jusqu’a 4 calculs, selon le paramétrage de la configuration.

4.5.Area de trazado de curvas

15.06.17 14:39:19
0.6 7 - 10
0,5 -] I
] - a
E o4 L
E S
5 03 - B
a ] a4 2
Q02 L
] L
01 I
o Lo
e e B O E N S B S L R
0 2 a 6 8 10 12 14 16
Temps [s)

La curva se traza en tiempo real en esta zona. La leyenda de los ejes se ajusta en funcién de los
parametros de configuracién. Las conversiones de unidades, si es necesario, se realizan antes de la
visualizacion.

4.6.Historial de las pruebas realizadas

Heure Duree May séq 1 Max séq 2 Commentaire
1 03.0376 16:04:29 8291s 9432 N 6300 N Calculs OK
2 03.0376 16:04:07 8.287s 24233 N . 27500 N Max séqg 2 NOK
3 03.0376 16:03:21 8.298 s 30466 N . 71200 N Max ség 2 NOK
4 03.0376 16:02:40 8.295 s 001N 0100 N Calculs OK
5 02.0316 15:23:43 8.308 s 15.825 N 6300 N Calculs valides
& 02.0316 15:22:40 8.298 s 26924 N . 62500 N Max séq 2 non valide
7 02.0316 152112 8303 s 26881 N . 40600 M Max séqg 2 non valide
8 020376 15:2056 8.298 s 0.006 N 0100 M Calculs valides

Aparece un cuadrado rojo o naranja delante de los cdlculos incorrectos.
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4.7.Comentario

Calculs OK

Este espacio le permite introducir un comentario sobre la Ultima prueba realizada. Se guardara
automaticamente tan pronto como salga de esta area. Se afiadird automaticamente informacion
diferente:

e Anomalias durante el test
e Curva fuera de calibre
e Calculos no validos

4.8.Separadores

15.06.17 14:52:16
0.6 — 10
] L Machine
q Capteur 1
05 ] La Capacité 1
] Capteur 2
g E Capacité 2
E‘ 0.4 ] Etat Connecte
E ] 5 d
o a Position Force
§o02- -
- ] —_—
n ] =
wv - |-
] ] 4 =
o gz
] + Durée Vitesse
01 2 14.25 s
] r Maximum Minimum
o Lo 0.599 mm 0.000 mm
T T T T T T T T T T T
0 4 6 8 10 12 14 16 Maximum Minimum
Temps (s) 9.996 N 0.010 N
Durée Maximum Minimum Maximum (LI ~ § Calculs valides
1 150617 145216 14247 5 0.599 mm 0.000 mm 9996 N 00"
2 7 ¢ 144847 14303 s 0.600 mm 0.000 mm 9996 N 00"
3 150617 14:4815 14.296 s 0.600 mm 0.000 mm 9996 N . 00"
4 150617 14:47:36 14271 s 0.600 mm 0.000 mm ggos Nl -99¢
5 150617 14:45:32 14274 s 0.600 mm 0.000 mm 9996 N 00"
6 15.0617 14:44:29 14274 s 0.600 mm 0.000 mm 9.996 N 00"

Acan

LYo Y —

Anane m

v

A ne

>

Los separadores se utilizan para modificar la anchura y la altura de las diferentes zonas.
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5. Analisis de los resultados

No es necesario estar conectado a una maquina para ver los resultados de la prueba.

BNDILOG >

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES Angle

CALIFO RT V5.7 Couple Mesure Paramétrage Accueil

TorqueGraph
=’j ~ EQUIPEMENT
CENTDRTOUCH DUAL
1 Capteur Dép. angulaire 1tr
kx{ 8 Capteur Torque 6 Nm
] rso v SEMAINE
| ] 2014 - 37
= A 2014 - 38
@ 6] e 2014 -39
a8 =1 2m4 - a7
.’j L] ro m 2015 - 10
E" =z 2015 - 12
< ] 3] > dour
% 2.433s
L 12.91Deg
I -s0
XNY's 12 4 )
A\ N|
i 7.0285 /
89,998 Nm,
10, T T T T T T ‘; T r ,— -100 Liste des essais
° : ‘ ¢ ¢ e E D [<Fittre>
Temps (s]
2 HE T X E =< 19035171504
Durée Référence Min TO-T1  Max TO-T1 Forcea T OBMMET % E = 120315 105604
ajggs |Rét:123 | -90000 Nm| 90.000 26193 Nm O BB % & < 180315165816
L OMMB ) E < 180315165325
- ONMET ¥ = = 180315144013
2 | N | OB M T ¥ ® < 180315144819
- OMMT ¥ B < 180315125603
L OMMT % B < 180315124628
> LI O MM ¥ E < 180315103726
]| OMMT ¥ B8 s< 180315103325
7 LU v
8 >

5.1.Regla

Esta pequefia ventana muestra la distancia entre los dos marcadores.

Se puede mostrar u ocultar utilizando el botén  |'#.| de la barra de herramientas.
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5.2.Informacion rapida sobre la fuerza

Despl. linear 1

Fuerza 2

Esta herramienta sdlo estd disponible si_se selecciona una sola curva. Permite recuperar
rapidamente el valor de una fuerza en funcidn del desplazamiento. Introduzca la posiciéon que le
interesa y Califort le dara automaticamente el valor de la fuerza del punto mas cercano medido.
Califort puede darle hasta 2 puntos de medicidn (por ejemplo, si esta haciendo una prueba con un

desplazamiento de ida y vuelta).

5.3.Accesos rapidos

Medicion Configuracion

ARCHIVO Apertura del archivo que contiene los datos recibidos durante las pruebas.

MEDICION Acceso directo a la pantalla de medicion.

CONFIGURACION Acceso directo a la pantalla de ajustes de configuracion. Este acceso esta
reservado sélo a los administradores.

AYUDA Apertura de este manual.

INICIO Vuelva a la pantalla de inicio.
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5.4.Barra de herramientas

v CURVA

I

= | 2|
v Reticula

| = |
vREGLA

X:10 s

¥Y:25 N
v MARCADORES

i O
v RESULTADOS

-

v ZO0oM

~

GROSOR DE

CURVA E El grosor de las curvas se puede ajustar de 1 a 5 pixeles.

PUNTOS DE LA I_ Es posible simbolizar o no cada punto de la curva con una cruz. Esto
CURVA puede facilitar el uso de marcadores.

EJES I_ Si su aparato esta equipado con dos sensores, puede seleccionar los ejes
TRAZADOS trazados de la siguiente lista.
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o

Despl. linear 1 (mm)
Despl. linear 1 (mm)
Fuerza 2 [N]
Fuerza 2 [N)

Tiempo [s) Tiempo (s) Tiempo (s)

A

Tiempo (s)

N~
v

Despl. linear 1[mm) Fuerza 2 [N)

Fuerza 2 [N]
(N 2 eziang

E E
E E
o /\/\/ .
g g
c c
= o
g g
(=] =]

REJILLA

w

Es posible mostrar o no una cuadricula.

GROSOR DE LA .
El grosor de la rejilla puede ser modificado

REJILLA

COLOR DE LA :

REJILLA Iﬁl Es posible cambiar el color de la rejilla.

REGLA Ei_l Es posible mostrar o no la distancia entre los marcadores.

MARCADORES “| Es posible mostrar u ocultar los marcadores.

AHORRO DE "l Puede guardar las coordenadas indicadas por los marcadores. Estos se

MARCADORES guardardn con la prueba correspondiente a la curva a la que esta
adherido cada marcador.

EA(\J"I\/:IBBII‘:EDETE u Puede utilizar hasta 5 marcadores y personalizar sus nombres. La marca

LOS de verificaciéon Fondo indica si el marcador esta por debajo o por encima

MARCADORES de la curva.
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2 Califort 7 *
MARCADORES
,T

Namero de marcadores

Fondo

1 ‘Marcadur 1 |

=

2 ‘Marcadur 2 |

Manual de instrucciones V5.20
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ESTADISTICAS L:j

Es posible mostrar u ocultar estadisticas. Estos aparecen en el historial

de pruebas.
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Se abre una ventana que le permite exportar todos o parte de los
resultados en una hoja de cdlculo Excel, una plantilla Excel o un archivo
en formato CSV.

= Exportacién de resultados X

Seleccionar los resultados a exportar: Ubicacién: Archivo Excel;
Todos los ensayas Archivo Excel Datas a exportar:
. Los ensayos filtrados . Modelo Excel Fecha
Hora
. Los ensayos seleccionados . Archivo CSV Duracian
Lote

Referencia
Muestra
Plantilla
v Calculos n
Maximo
ler pico
ler pico
Maximo
Ruptura
Marcador n
Comentarios
Perfil
Operador

Para utilizar una plantilla de Excel, debe importarla. Esto consiste en
copiar una plantilla existente en el directorio de su proyecto. Es esta
copia la que se utiliza. Puede abrirlo, modificarlo o importar otro. Sin un
modelo importado, la exportacién se hard a un libro de trabajo en
blanco.

Para generar un archivo CSV, debe elegir su ubicacién y nombre, asi
como el separador utilizado: la pestafia o el punto y coma.
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COLUMNAS |ﬁhl Es posible seleccionar las columnas que se mostraran en la tabla de
resultados. Las columnas ocultas también se ocultaran en los informes.

Archivo Excel:

Datos a exportar:

Fecha
Hora
Duracion
Lote
Referencia
Muestra
Plantilla
W Calculos n
Maximo
ler pico
ler pico
Maximo
Ruptura

Marcador

Comentarios
Perfil
Operador

El botdén Predeterminado marca todas las columnas.

ZOOM INICIAL -, | Después de varios zooms consecutivos, al pulsar este boton se restablece
el tamanio inicial del gréafico. El mismo resultado se obtiene haciendo clic
con el botén derecho del ratdn sobre el grafico.
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5.5.Filtros
v Stentor2
v EQUIPEMENT
STENTORII 1000
Capteur Dép. linéaire 200 mm
Capteur Force 1000 N
v SEMAINE
[] 2019 - 09 [38)
[] 2019 -10 [21)
v JOUR
[] 250219 [8)
[] 260219 [30)
[] og.03.39 [21)
<Filtre=
Effacer les filtres
Lancer la recherche
EQUIPO Nombre de la mdaquina y caracteristicas del sensor de fuerza utilizado en las
pruebas.
SEMANA Puede reducir la lista de pruebas mostradas comprobando semanas, dias y lotes,
DiA asi como introduciendo un texto en el filtro; este texto debe estar incluido en la

referencia o comentario de la prueba. A continuacidn, haga clic en "Iniciar la

LOTE busqueda" para activar los filtros.

<Filtre=

El botdén "Borrar filtros" le permite volver a mostrar todas las pruebas.

La seccién Lote sélo estd disponible si gestiona sus pruebas de lote (véase el
capitulo "Disefo de pruebas").
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5.6.Lista de pruebas

%N

Lista de los ensayos
BB - @ ¢ < o/0618103430 A
HE T & = 060618 162213
BE- - & = 230518 165123
HE T @ < 230518 1634:07
BB E x E ¢ < 230518 163136
BB Y & E ¢ = 230518162941
HBE - © E ¢ = 230518 1628:21
B E % E ¢ < 230518 162639
B -« E ¢ = 230518 162615
BB & E ¢ = 230518 162478
BBl - & E ¢ = 230518162330

Ooodgoooooo

Esta lista estd ordenada en orden cronoldgico de creaciéon o en orden cronolégico inverso segun el

orden definido en Herramientas / Ajustes generales.

MARCAR TODO

Este botdn permite consultar todas las curvas de la lista.

DESMARCAR TODO Ij Este botdén desmarca todas las curvas marcadas.

Cada prueba incluye:

MOSTRAR

Una marca de verificacidon que le permite mostrar o no la(s) curva(s).

COLOR N |

Una o dos casillas que indican el color de cada curva. Al hacer clic en el
cuadro se abre una ventana de seleccién de color.

INFORME T

Un icono indica la naturaleza del informe, si existe. Al hacer clic en este
icono se abre el informe:

W]  winWord
i2  Open Office Document

T PDF
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GENERAR (O
UN

Un botén para generar o borrar un informe. El informe generado
contiene todas las pruebas verificadas.

INFORME
& Generacion de un informe en el formato definido en los ajustes
“ de configuracion.
O No se puede generar el informe porque no se visualiza la curva
~ deesta prueba.
& Borrarelinforme.
DATOS Ed Un icono para abrir un libro de trabajo de Microsoft Excel e importar los
RAW datos de prueba sin procesar en él.

CALCULOS &

Es posible realizar cdlculos entre dos puntos de la curva. Para ello, basta
con posicionar los deslizadores en estos puntos.

Calculs

Sélectionner deux margueurs :

Maxima

Paosition Force

-0.332 mm

Minima -0.332 mm -19.652 N

Marqueur 4 5.026 s -0.332 mm -9.492 N

Margueur 5

Résultats :

Paosition

Ecart 0.2820 mm 6.3200 N

Maximum -0.0500 mm 03400 N
Minimum 0299 s -0.3320 mm -19.6520 N
Mayenne 1646 s -0.2431 mm -10.4565 N
Pentes entre marqueur -00446 mm/N
entre marqueur -0.1046 mm/s 23442 N/s
Aire s la courbe -43290 mm.N 3.9171 Nomm
Aires sous la courbe -0.6557 mm.s -28.2029 N.s

Sauvegarder les résultats sélectionnés

Seleccionando dos cursores aparecen los calculos correspondientes. El
botdn "Guardar resultados seleccionados"” copia las casillas seleccionadas
en el comentario de la prueba.

BORRAR s«
LA

Para las cuentas de administrador, este par de tijeras le permite eliminar
la prueba.
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PRUEBA
NOMBRE 19,0315
DE LA El nombre de la prueba se caracteriza por su marca de tiempo.
PRUEBA

5.7. Area de trazado de curvas

iy N

~— 16 1
El &
a c
2 ©
o re ®
[=]
g 5
L a4 \ =S
1 \ I -50
124
J \\_///
10 - L .00
T : T T T : T T T T 1
0 2 4 3 8 0
Temps [s]

e Esta area se puede ampliar dibujando un rectangulo con el cursor del ratén. El zoom inicial se
restablece haciendo clic con el botén derecho del raton.

e Esta area se puede mover manteniendo pulsada la tecla "Ctrl" y el botén izquierdo del ratén.
El retorno a la posicidn inicial se realiza con un clic derecho.

e Los marcadores se utilizan para seleccionar cada punto de una curva, de la que toman el
color. También es posible mover los cursores haciendo clic con el botén izquierdo del raton
sobre ellos y manteniendo pulsado el botdn. Los cursores siguen automaticamente el trazado
de la curva. Al acercarse a un marcador, el ratdn se convierte en una cruz.

5.8.Historia de las pruebas

Maoyenne 7607 s - - 47595 Nm - - -83020 Nm 67643 Nm

Ecart type 5583 s - - 43981 Nm - - 9.288 Nm 38.723 Nm

Heure Durée Réfarence Min TO-T1 Max TO-T1 Forcea T Rupture Max Rupt. Minimum Maximum

wo [ ] 19,0315 10:56:04 1913 s Réf.: 0.000 Nm -72.478 Nm 22.829 Nm
UNE B eo3is 165816 7836 s Réf.: 2345 86.735 Nm -86582 Nm 90.000 Nm
12 . 18.0315 16:53:25 1307 s Ref 11234 56,051 Nm -90.000 Nm 90.000 Nm
13 [ 0]
e |0
w ]
1w [N

e Las estadisticas se calculan sobre las pruebas con las curvas comprobadas. Las pruebas que
no se comprueban se muestran en gris.
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e Al seleccionar una prueba de esta tabla se selecciona la prueba correspondiente de la lista de
pruebas, pero no se muestra la curva. Del mismo modo, al seleccionar una prueba de la lista
de pruebas se selecciona la prueba correspondiente de la tabla histdrica.

e Un cuadrado rojo o naranja indica un calculo incorrecto.

e Al hacer doble clic en una linea se abrird una ventana con los detalles de la prueba.

e Puede seleccionar las columnas a mostrar con el botén @l en la barra de herramientas.

Détail de I'essai

Surligner ce résultat

DESCRIPTION RESULTATS ANALYSE
Date 061117 Durée 7089 s Marqueurs Maxima [2.995 5 0.34 N]
Minima (4003 s -19.652 N)
Heure Gabarit gabarit NOK
Margueur 3 (0,299 s -5.98 N]
Lot Caleuls Rupture -2352 N [l Margueur 4 (5.026 s -9.492 N)
Max 0340 N
Référence Ref_2_29 Marqueur 5

Rupture non valide

Courbe hors gabarit

Margqueur 3 - Maxima :

Pentes entre marqueurs [Force] -22.4113 N/mm
Ecart [Position) 0.2820 mm

Profil

Opérateur l:l MNotes Echantillon : Longueur initiale 60 mm, Section 0.75 mmz2

Puede introducir y guardar notas sobre la prueba. También puede elegir resaltar esta prueba en la
tabla de resultados.

Los botones “ y “ se utilizan para navegar a través de las pruebas.
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5.9.Separadores

Los separadores se utilizan para modificar la anchura y la altura de las diferentes zonas.

” 20 y 100 v TorqueGraph

= i r > EQUIPEMENT
I r v SEMAINE
e 1 r 2014 - 37
18 ; | 2014 - 38
7 — 50 2014 - 39
] s 2014 - 47
@ i I 2015 - 10
=) IR .
gl 16 — L L E ) JGEICES 12
=N ER s| e
w 7 ~ 0 ]
2 z
e 1< 5

- 2.063s L
X NS | 12,54 Deg | oo ' '
¥ N Liste des essais $
- - | | m e |
7.018s /

| | smgeznm” | HET X 19.0315 1715
10 - . L 100 OMMT & E =< 190315 105¢
o 2 a2 & & CHET % 18.0315 165.
Temnps [s] OHNE 18.0315 16:5:

OHE= x 18.0315 144,

Durée c Min T OHNMET ¥ 18,0315 14:4.

OHNME= x 18,0315 12:5¢

OHME= x 18,0315 12:4,

OHME= x 18.0315 103.

OMNMMET XE 18.0315 103.

< >
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6. Diseno de los ensayos

BFNDILOG

FGACE MEASURING TECHNGLOBIES

CALIFORT v5.15 i [ | natse | | Enrepsrer | |

Equipement Deseription

Desai & mon projet
Macting |STENTORII 1000 Profil de compensation

Equipement

CAPTEURS
Liteté persomnallsé  Capaché des capteurs  Unitd affichée | ’“;
Machi

Temps

COURBE(S] Echantillon Début test Fin test
.|

. L.

g
~- [
Séquences
Siquncs 1: | [=]

Pictage séquence 2: |

Calculs

Calcut Velide si Inclus ente QN et 15N

R

6.1. Accesos rapidos

>

Medicion urva nomina Analisis agina princip

MEDICION Permite el acceso directo a la ventana de medicién. Anteriormente se guarda la
configuracion.

CURVA Permite el acceso directo a la ventana de medicién. Anteriormente se guarda la

NOMINAL configuracion. Las pruebas realizadas en modo curva inicial no se guardan. El modo

curva inicial le permite crear plantillas. El botdn para volver a la pantalla de inicio
de la ventana de medicidn se sustituye por un botdn para volver a esta ventana de
configuracion:

-

Retorno
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ANALISIS Permite el acceso directo a la ventana de analisis. Anteriormente se guarda la
configuracion.

GRABAR Botdn para guardar la configuracion. Este botdn es accesible en cuanto se modifica

un elemento de la configuracién. El registro también se puede hacer usando el
atajo Ctrl+S.

MANUAL Apertura de este manual.

PAGINA

PRINCIPAL Vuelva a la pantalla de inicio.

6.2. Resumen de la configuracion

Esta area proporciona un resumen de la configuracién

Description

Description de mon projet

Equipement

: STENTORI 1000
: Dép. linéaire

Force 1000 N
ilotage :  Oui

Axe X : Temps  Croiss
Axe V Position  Croiss

Force Croissant

Profil de compensation : P14b3-5
o

Début test Fin test

~ Dém Clic ui
¢ Oui . " ¢ . 0
N Oui Retour position initiale Oui
24 mm , .
= i ui 20 mm/min
325 mm2 o
. Signaler les piéces mauvaises | Oui
- : 100s La piéce est mauvaise
Séguences
Séquence 1: | 50 mm/min  Arrét ; Force 10 M (=]
Tare Force: Oui Tare Deplacement : Oui
Séquence 2: ] 10 mm/min  Arrét Rupture 30 % =
Tare Force: Non Tare Déplacement : Non
Calculs
Calcul 1: Rupture Voie :  Force Pourcentage 30 % Valide si Inclus  entre 10N et 15N
Max Vole :  Force
Elangation
¢ Minimum Voie : Position
% Elongation Lon i 0mm “o

6.3. Area de entrada de configuracién

Esta drea se divide en ocho categorias como se describe a continuacién.

10/03/2021 Pagina 41



Vi“N D“_OG Manual de instrucciones V5.20

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES Ca|lf0rt

Descripcion

6.4.Descripcién de la pestafia DESCRIPCION

Descripcion

Agui puede introducir una descripcion de su proyectao.

PROYECTO COMPARTIDO CON

Todos
. Los administradores
. Nadie

IMAGEN

e Puede introducir una descripcidn que aparecerd tanto en la seccién de resumen como en la
pagina de inicio.

e También puede compartir o no su proyecto con otros usuarios.

e Usted tiene la posibilidad de asociar una imagen a su proyecto. Esto aparecera en la esquina
inferior derecha de la ventana de medicidn.
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6.5. Descripcién de la pestafia HERRAMIENTA

Herramienta

Méquina |STENTORII 2500 Perfil de compensacién

SENSORES

Nombre personalizado Capacidad de fos sensores Unidad mostrada .‘nv;;tl:g el

1 [pespLiinear ||
2 |Fuerza2 ||

Tiempo s F

CURVA(S)

Tiempo Creciente

LN Decreciente

Fuerza 2 [N]

Fuerza 2 Creciente |

il linear 1 (

4
Frecuencia de adquisicion 1000 Hz F

Ocultar los botones de alta velocidad -

MAQUINA STENTORII 1000 Nombre de la maquina. Este campo no se
puede modificar.

PERFIL DE P14b3-5 Ij Puede utilizar un perfil de compensacion.
COMPENSACiON La compensacién se describe en el capitulo
Herramientas, ficha Perfil de

compensacion.

NOMBRE Pasition Puede personalizar los nombres de los
PERSONALIZADO sensores.
=
CAPACIDAD 50000 = La capacidad del sensor debe coincidir con
N F la del Centor Touch.
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Se seleccionan las unidades utilizadas para
configurar las secuencias y visualizar la
curva y los célculos. Entre las unidades
ofrecidas para esfuerzo y movimiento,

usted vera la opciéon "Otro..." que le

permite personalizar su unidad.

INVERTAR EL SIGNO

Este botdn invierte el signo de los datos
recibidos del instrumento.

Creciente

CURVA[S] Este botdn define el sentido de los ejes.
COLOR Aqui se puede definir el color del grafico
de curvas. Al hacer clic en este botén se
abre una ventana de seleccién de color.
EJES i ; Si hace clic en este botdn, podra elegir, de
g- una lista, lo que desea que se muestre en
R los ejesX e .
PILOTAJE Esta opcién estd disponible para maquinas

de pilotaje. En el modo de control, Califort
ejecutard las secuencias que haya
definido. Debe indicar en qué unidad
introduce sus instrucciones de velocidad.
En el modo de sélo adquisicidn, las fichas
Secuencias y Ciclos no son accesibles.

FRECUENCIA DE
ADQUISICION

La frecuencia de envio de datos desde el
Centor Touch se puede cambiar desde
Califort. Los valores propuestos son: 4 Hz,
5 Hz, 10 Hz, 20 Hz, 50 Hz, 100 Hz, 125 Hz,
200 Hz, 250 Hz, 500 Hz, 1000 Hz. El Centor
Touch debe estar en una versién posterior
o igual a 6.8 y las frecuencias superiores a
100 Hz sélo se aceptardn con una conexién
de cable USB.

Ocultar los botones de alta velocidad .

Oculta o muestra los botones de
movimiento rdpido en la ventana de
medicion. Esto reduce el riesgo de una
mala manipulacién por parte de un
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6.5.1. Descripcion de las unidades personalizadas
= Califort X
UNIDAD PERSONALIZADA
Mombre de la unidad |cm
Unidad basada en m
overscon |3 I8 1Y I
COEFICIENTE
@ Fijo 1000
() Seccion de la muestra
() Variable
NOMBRE DE cm Simbolo que se mostrara en la pantalla
LA UNIDAD a P '
UNIDAD m Unidad a partir de la cual se realizara el calculo
BASADA EN P '
OPERACION . Operador de calculo.
COEFICIENTE e Cuando el célculo depende de un coeficiente fijo, se debe
indicar.

e El cdlculo puede depender de la seccién transversal de la
muestra.

e El calculo puede utilizar un coeficiente variable que se
solicitara al principio de cada prueba.
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Ejemplo: Cdlculo de la presion ejercida sobre una muestra cilindrica

Mombre de la unidad |bar

Unidad basada en M

DpEraEiﬁn . = .

COEFICIENTE

O Fijo

K|

(@ Seccion de la muestra

La seccidn de piezas se introducird en la pestafia de muestra.

6.6.Descripcion de la pestaiia MUESTRA

UTILIZACION DE UNA MUESTRA
LONGITUD INICIAL

® Fio 1,000 mm —

() Variable

() Automético Velocidad: =
SECCION Variable

) Cilindro Diametro:

) Tubo Diametra exterior:

Diametro interior:

O Cuadrado Laduo:
O Rectangulo Espesor:
Anchura:
© Conistante Valor: |8.DDD mm

Entre en la seccion de cada prueba
UNIDAD DE PRESION

@ MPa
() KPa
() Psi
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Puede elegir si desea utilizar o no una muestra. No obstante, el uso es
obligatorio en los siguientes casos:

e La unidad de visualizacion de desplazamiento es la elongacién o una
unidad personalizada que utiliza la seccién de muestra.

e la unidad de visualizacion de fuerzas es la restriccién o una unidad
personalizada que utiliza la seccidon de muestra.

e Un cdlculo requiere la presencia de una muestra: limite elastico,
maédulo de Young, alargamiento porcentual.

e Llaunidad de un cdlculo es la tension o el alargamiento

LONGITUD La longitud inicial puede ser:
INICIAL

e Fija, en cuyo caso debe introducirse su valor

e Variable en cuyo caso se solicitara para cada medida.

e Automadtica, en cuyo caso, antes de cada prueba, Califort creard una
secuencia que mide automaticamente la altura de la muestra de
acuerdo con el cero realizado en la mesa, la velocidad y el umbral de
fuerza definido.

SECCION Ademas de la longitud inicial, la seccion puede fijarse por adelantado o
introducirse en cada medicion.

UNIDAD DE Cuando se selecciona la limitacion como la unidad para visualizar la fuerza o

PRESION un cdlculo, se selecciona su unidad aqui. De esta unidad de esfuerzo surge la

unidad de muestra.
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6.7. Descripcion de la pestafia INICIO/FIN ENSAYO

Inicio / fin ensayo

INICIO DEL ENSAYO

. Tara desplazamiento
. Tarar fuerza/par

. Administracion de lotes
. Introducir referencia

. Incrementar automaticamente la referencia

Prefijo para el lote ‘Ll:lte— ‘

Prefijo para la referencia |Referenl:ia- |

Prefijo para el comentario ‘ ‘

. Tara automatica

FIN DEL ENSAYO

Activar el retorno a la
posicion inicial
Senalar las piezas
defectuosas

INICIO Existen varias condiciones de inicio de la prueba:

e (lic : La prueba comienza tan pronto como haga clic en el botén
“Inicio”.

e Deteccion de fuerza y/o desplazamiento : La prueba se
iniciard una vez que los sensores hayan alcanzado un valor
determinado.

TARA Al principio de la prueba, usted tiene la posibilidad de tarar sus dos
dispositivos de medicién: el Centor Touch y el Stentor para el
desplazamiento, el Centor Touch para la fuerza o el torque.

ADMINISTRACION DE Puede activar la gestion de lotes y, por lo tanto, la entrada sistematica

LOTES de lotes al principio de cada prueba.

INTRODUCIR Puede activar la introduccion sistematica de una referencia al principio

REFERENCIA de cada prueba.

INCREMENTAR Si se comprueba la entrada de una referencia, es posible incrementar
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automaticamente su contador, en la ventana de entrada, al principio de
cada prueba.

PREFIJO PARA EL
LOTE

Si ha activado la gestidn de lotes y, por lo tanto, la entrada sistemdtica
de lotes al principio de cada prueba, puede rellenar previamente este
lote.

PREFIJO PARA LA
REFERENCIA

Si ha activado la entrada sistematica de una referencia al principio de
cada prueba, puede rellenar previamente esta referencia.

PREFIJO PARA EL

Puede insertar un comentario sistematico para cada prueba.

COMENTARIO

TARA AUTOMATICA Esta zona sirve para definir la posicion inicial después de una tara
automatica sobre la mesa. La activacion de la tara automdtica desactiva
la tara del movimiento y viceversa.

ACTIVAR EL Esta opcidn sdlo se aplica a las configuraciones controlables. Le permite,

RETORNO A LA una vez finalizada la prueba, volver a colocar la maquina en la posicion

POSICION INICIAL inicial de la prueba, en cuyo caso se define la velocidad de

desplazamiento.

SENALAR LAS
PIEZAS
DEFECTUOSAS

Al final de la prueba, es posible mostrar un mensaje si la prueba ha
fallado (célculos fuera de limite, curva de fuera de calibre). Este mensaje
es personalizable.
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6.8. Descripcién de la pestafia SECUENCAS

Esta pestafia muestra la lista de secuencias existentes y propone una serie de acciones. Esta lista
muestra la direccion y la velocidad de marcha, asi como la(s) condicidn(es) de parada. El icono del
disquete indica si la secuencia estd grabada o no.

Secuencas

Duracion max de una secuencia

Sentido \elocidad

T E 5 mm/min Distancia 5 mm

* [0 mm/min Tiempo 2 s

1l [E 15 mm/min Fuerza 10 N

% 5 0 mm/min Accién usuario

1l E 5 mm/min Ruptura 30 %

oo [ vodvar |

La duracién mdaxima de una secuencia permite definir una seguridad en caso de que una secuencia
no se detenga como se ha definido.

Las posibles acciones son:

ANADIR Anade una secuencia justo después de la seleccionada.

INSERTAR Inserta una secuencia delante de la seleccionada.

MODIFICAR Modifica la secuencia seleccionada.

ELIMINAR Borra la secuencia seleccionada.

INICIO de la La secuencia seleccionada se convierte en la primera secuencia registrada.
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grabacién

FIN de la grabacién La secuencia seleccionada se convierte en la Ultima secuencia registrada.

FLECHAS Desplaza hacia arriba o hacia abajo la secuencia seleccionada.

El registro de las secuencias debe incluir necesariamente secuencias contiguas. Al afadir o insertar
una secuencia, si ésta se vuelve contigua a una secuencia grabada, también se graba.

Al afadir, insertar o modificar una secuencia, se puede acceder a su detalle:

. Secuencias

Desplazamiento:

. []
T -

Entrada TON [+]

Tara desplazamiento

Tara fuerza/par .

Paro:

Fin de secuencia :

DESPLAZAMIENTO Hacia arriba (direccién ascendente) o hacia abajo (direccién descendente).
La casilla le permite hacer una secuencia sin moverse. En este caso, la

velocidad sera cero y la condicién de parada sera obligatoria con el tiempo.

La mano significa "Accion del operador". La prueba se detiene, aparece una
ventana que le permite continuar o detenerla.

| Califort

Action opérateur

Démarrage
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VELOCIDAD Setpoint para mover la maquina en la unidad seleccionada en la pestafa
"Herramienta". La velocidad minima, la velocidad mdaxima y el paso
dependen de las caracteristicas de la maquina.

ARRET Debe seleccionar una o dos condiciones para detener la secuencia:

e Tiempo : la secuencia se detiene tan pronto como su duracion
excede el tiempo definido.

e Posicion : la séquence s’arréte dés que la position définie est
atteinte. Si vous cochez la case « Rampe » et si votre machine
dispose d’une version logicielle 3.05 minimum, celle-ci va ralentir a
I'approche de la position pour s’y arréter avec une plus grande
précision.

e Distancia : la secuencia se detiene una vez recorrida la distancia
definida. Al igual que con el paro de posicidn, es posible aplicar una
rampa.

e Fuerza (o par) : la secuencia se detiene en cuanto se alcanza el
valor definido del esfuerzo.

e Ruptura : la secuencia se detiene en cuanto se rompe la fuerza en
el porcentaje definido.

e Entrada digitalsi su maquina tiene una version de software de
3.00 como minimo, puede configurar una entrada en'RS232' para
enviarla a Califort y activar una condicidn de parada cuando se
recibe esta sefial.

Nota: Si ha invertido el signo de los datos recibidos, recuerde tenerlo en
cuenta en los valores definidos anteriormente.

Y/0 Este botdn sélo es visible si se utiliza la segunda condicién de parada. Se
utiliza para especificar si deben cumplirse ambas condiciones (Y) o si debe
cumplirse al menos una de las dos condiciones (O).

TARAS Al final de la secuencia, se puede realizar una tara "légica" sobre el

movimiento y/o esfuerzo. Hay que tener cuidado: si se realiza una accion
de este tipo, una parada de fuerza o desplazamiento posterior se basaria
en el nuevo punto de origen definido por la tara.
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6.9.Descripcion de la pestana CICLOS

Ciclos

UTILIZACION DE LOS CICLOS

Namero de ciclos
Inicio secuernicia

Fin secuericia

Los ciclos permiten repetir un grupo de secuencias un cierto nimero de veces.

NUMERO DE CICLOS El nimero de repeticiones esta entre 1y 255.
INICIO SECUENCIA Esta es la primera secuencia incluida en el ciclo.
FIN SECUENCIA Esta es la Ultima secuencia incluida en el ciclo.

Nota: Si ha marcado el uso de ciclos, cuando afiada/borre secuencias, recuerde comprobar que las
secuencias de inicio y final del ciclo corresponden siempre a lo que desea iterar.

6.10. Descripcion de la pestafia CALCULOS

Esta pestafia muestra una lista de los calculos existentes y propone una serie de acciones.

Calculos

Mostrar los purnitos de calculo
uerza 2 50N g

Calculo  MNombre Canal
Maximao Fuerza 2
ler pico Fuerza 2
ler pico Fuerza 2
Maximao Despl. linear 1
Ruptura Fuerza 2

=

. Serialar las piezas defectuosas
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En la determinacion de resultados, se pueden visualizar los puntos en los que se ha realizado cada
calculo. A continuacion, puede ocultar la visualizacidn de un punto, calculado por célculo.
La lista de calculos muestra el tipo de célculo, posiblemente una etiqueta personalizada y la pista en

cuestién cuando se puede modificar.

Las posibles acciones son:

ANADIR Afiade un célculo justo después del seleccionado.
INSERTAR Inserta un calculo delante del seleccionado.
MODIFICAR Modifica el calculo seleccionado.

ELIMINAR Borra el calculo seleccionado.

FLECHAS Mueve el célculo seleccionado hacia arriba o hacia abajo.

Puede elegir varios calculos para aplicarlos a su prueba. Dependiendo del calculo elegido, se le

pedirdn parametros. Ejemplo:
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o Caleulo >

Tipo de calculo Max PO-P1

MNombre parsonalizado Max PO-P1

Fuerza 2
Pasician PO EA000 mim

P71 7,000 mm

Unidad

Visualizar el punto de calculo s/

Color personalizado .

Calculo valido si
Por debajo de los limites .

Limite inferiar

Dentro de los limites

Limite superior PR

Por encima de los limites
Visualizar las limites

Emitir una senal

Puede utilizar una unidad diferente a la seleccionada en la ficha Equipo. Puede visualizar o no el
punto de cdlculo en la curva, asi como los limites en el grafico. También puede emitir un pitido
cuando el calculo no es valido. Puede personalizar o no el color del punto de célculo en el gréfico.

Los célculos disponibles son:
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*

1 Seleccionar un calculo

Media Media sobre la totalidad del ensayvo
Media TO-T Media entre dos tiempos
Med. PO-P1 Media entre dos posiciones
Med Sec Media de una secuencia
Med -10% Media -10%
Med.-10% Sec Media -10% de una secuencia
v
Maxima Maximo sobre la totalidad del ensayvo
Max TO-T1 Maximo entre dos tiempos
Max PO-P1 Maximo entre dos posiciones
Max Sec Maximo de una secuencia
v
Minima Minimo sobre la totalidad del ensayo
Min TO-T Minimo entre dos tiempos
Min PO-P1 Minimo entre dos posiciones
Min Sec Minimo de una secuencia
v
ler pico Valor de la fuerza al momento del Ter pico
Ruptura Valor de la fuerza al momento de la ruptura
Max Rupt. aximo despues de la ruptura
Min Rupt. \iriimo despues de la ruptura
Desp. Rupt. Posicionamiento al momernito de la ruptura
Elongacion Valor de la elorigacion
Y Elongacion Forcentaje de la elorigacion
v
Pendiente Pendiente de la curva
Re Limite de elasticidad
Re0,2% Limite convencional de elasticidad
Rm Resistencia a la traccion
E \adulo de Yourng
Rigidez Rigidez del muelie
Pendiente curva Pendiente de una secuencia
v
Entrada TON Valor de un canal al momento de la conmutacion de la entrada ..
Max TOMN Maximo despues de la conmutacion de la entrada TON
Min TOM Minimo despues de la conmutacion de la entrada TON
v
Fuerza inst T Valor de la fuerza a un instante definido
Mivel M Valor de un canal segln el valor del otro
Miv M Sec Valor de un canal segln el valor del otro, en una secuericia
v

Area Area bajola curva

10/03/2021 Pagina 56



Manual de instrucciones V5.20

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES Cal'fort

Algunos célculos dependen de otro calculo y estan disponibles tan pronto como se elige el calculo en
cuestién. Por ejemplo, el maximo después de un fallo requiere que se seleccione primero el calculo
del fallo.

Una vez seleccionada la ruptura, se dispone de los siguientes calculos::

e Maximo después de la ruptura

e Minimo después de la ruptura

e Posicién en el momento de la ruptura
e Valor de alargamiento

e Porcentaje de elongacion

Una vez elegida la pendiente, se dispone de los siguientes calculos:

e Fuerza de fluencia

e Limite elastico convencional
e Resistencia a la traccion

e Moddulo de Young

En el modo pilotaje, tiene los siguientes calculos que se aplican a las mediciones en una secuencia
determinada:

e Media de una secuencia

e Minimo de una secuencia

e Maximo de una secuencia

e Valor de un canal segun el valor del otro, en una secuencia
e Pendiente de una secuencia

e Areabajolacurva

MEDIA Calculo de la media de la duraciéon de la prueba. Puede aplicarse a desplazamiento
o esfuerzo (fuerza o par).

FUERZA inst. Medicion de la fuerza en un tiempo definido T.
T

'
Force

0 /
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RUPTURA Medicidn de la fuerza de rotura en el porcentaje definido.
1 PICO La rotura se detecta cuando la fuerza F desciende en un valor Af exprimée en

pourcentage. Af expresado en porcentaje. f debe ser mayor que un umbral dado

(s1 abajo), s1 es igual por defecto al 1% de la capacidad maxima del sensor. El %

de caida de fuerza debe producirse en un plazo de 100 ms

F &
Fruot 4 af
51
DF’

MEDIA TO-T1 Caélculo de la media entre dos tiempos definidos TO y T1. Puede aplicarse a

desplazamiento o esfuerzo.

F '
Auﬂwﬁuﬁuﬂvﬁvﬁ
TO T1 -T

Med de las Calcula automaticamente la media de los cdlculos de las medias sobre la
med secuencia. Ejemplo: si tiene 3 secuencias con el calculo de los esfuerzos medios

Fal, Fa2, Fa3, este célculo hara (Fal+Fa2+Fa3)/3.

¥
I

MED -10% Calcula el esfuerzo medio durante la duracién de la prueba eliminando

automaticamente el 10% del principio y del final de la curva
MINIMO Calculo del minimo/maximo entre dos tiempos definidos TO y T1. Puede aplicarse
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MAXIMO a desplazamiento o esfuerzo.

1\
= N

L )

TO T1 T

NIVEL Medicidn de un canal cuando el otro alcanza el valor definido.

'y
Force

/

|E| 5éplacement

DESP. RUPT. Mide el desplazamiento en el momento de la ruptura. Este calculo sélo esta
disponible cuando ya se ha seleccionado "Rutpura".

F &

PN

Frupt 'y

Af »n'% capacité capteur

51

L

Drupt D

ELONGACION Calcula la longitud de alargamiento "Lrupt" de la muestra entre el 1% de la
capacidad del sensor y la rotura. Este calculo sélo estd disponible cuando ya se ha
seleccionado "Rutpura".
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F g

Frupt m

L rupt

% Determina el porcentaje de alargamiento de la muestra en relacién con su
ELONGACION longitud original. Este calculo sélo esta disponible cuando ya se ha seleccionado
"Ruptura".

% Elongacion = dt / LO*100
Pardmetros: LO = Longitud de la muestra al principio de la prueba

Fa

. )

[——

L

s P
ENTRADA Si su maquina tiene una versién de software de al menos 3.00, puede configurar
TON una entrada en'RS232' para enviarla a Califort. Este ultimo medira el valor del

desplazamiento o fuerza en el momento de recibir esta sefial.

Puede solicitar una verificacion del resultado de un calculo:

10/03/2021 Pagina 60



Vi“N D“_OG Manual de instrucciones V5.20

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES Cahfort

Calculo valido si
Por debajo de los limites .

Limite inferior

Dentro de los limites .

Limite superior

Por encima de los limites .

Visualizar las limites

Emitir una senal

<

En la ventana de analisis, puede dibujar dos lineas que representen los limites del calculo.
Si el calculo no es vélido:

e Aparecerd en el historial del examen con un cuadrado rojo o naranja.

e En la ventana de medicion, el drea que contiene el nombre de la configuracién se volvera
roja o naranja.
e Se afiadira automaticamente una indicacién en el comentario
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6.11. Descripcion de la pestafia INFORME

Esta ficha permite configurar el informe.

Informe

FORMATO DE LOS INFORMES . Microsoft Office Word

. Open Document Text

DESPUES DE CADA ENSAYO . Generar un POF

. Imprimir el POF automaticamente

. Imprimir el POF a peticion

No imprimir el PDF

Prefijo “informe"

NOMBRE DE LOS INFORMES

. Nombre de la configuracion

Referencia

e Hay cuatro formatos de informe disponibles.

e Es posible generar automaticamente un informe PDF al final de cada prueba. En este caso,
puede imprimirlo o no, sistematicamente o después de la confirmacién en cada prueba.

e Seleccione los componentes del nombre del informe. Por defecto, esto se denomina
"report".

Haciendo clic en el botén Configuracion o en uno de los formatos de informe, se le pediran
parametros adicionales, como las areas que desea que aparezcan en el informe:
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= Open Document Text X

ORIENTACION

SELECCIOMNAR LAS ZONAS A INSERTAR

Vertical . Parnoramica

ORIENTACION

Vertical . Panoramica

SELECCIONAR LAS ZONAS A INSERTAR

\/ Logotipo empresa

\/ Ericabezamiernito

v

Grafico

Tabla de resultados
Fecha de generacion

Detalle de la configuracion

\/ Logotipo empresa

\/ Ericabezamiento

Al Grafico

Tabla de resultados
Fecha de generacion

Detalle de la configuracion

Para una plantilla de Word, primero tendrd que elegir su plantilla (extension.dotx). Se importara una
copia al directorio CalifortData para su uso alli. Si su modelo cambia, tendrd que volver a importarlo.

. Modelo Word

*

ORIENTACION
Vertical

SELECCIONAR LAS ZONAS A 1N

Importar un modelo

. Parnioramica

SERTAR

Logotipo empresa
Encabezamiento
VAl Grafico

Tabla de resultados

Fecha de generacion

Detalle de la configuracion
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4 POF x
ORIENTACION
FANDILOG
PERSONALIZAR ENCABEZAMIENTO ¥ PIE DE PAGINA INFORME DE PRUEBA
Encatwzamianto || Pl de pagina
Nombre dela
SELECCIONAR LAS ZONAS A INSERTAR
[P— Ex=y -
==pm ||
S e==pgg o
Fecha de peneracién EE [ +] 23
[ PR R— rz=pE o
. Zona de texto 4 n n Z’S
8,
DIMENSIONES MAXIMALES UTILIZABLES POR EL GRAFICO IE 327 8.1
14
ZONA DE TEXTO P
r T T T T T T T
L 0,5 1 1,5 2 25 3 35
Temps (s
SELECCIONAR LOS FORMATOS (s)
aferancs Nt B | M
2 R O - s 55

Para un informe en PDF, usted tiene la opcion de:

e Elegir la orientacidn del informe,

e Afadir un encabezado, un pie de pagina y un cuadro de texto que incluya texto y/o
imagenes,

e Elegir las areas que desea que aparezcan, su alineacién y orden,

e Cambiar las fuentes y tamafios utilizados.

Dispone de un resumen del resultado de su configuracién.

El encabezado, el pie de pagina y el cuadro de texto se rellenan con un mini-editor:

2 Encabezamiento

Texto HTML

Metral Bold M B ‘E;jg.|%%%%|.ﬂ‘ |,/ 3 |bal

Encabezado de mi informe‘

Puede utilizar la entrada de texto o html.

2 Encabezamiento

Texto HTML

)(!DDCTVPE HTML PUBLIC "-//AW3C//OTD HTML 4.0//EN" *httpd/fwwwaw3.0rg/ TR/REC-html40/strictdtd ">

<html><head><meta name="grichtext" content="1" f><style type="text/css">

p. li { white-space: pre-wrap; }

</style></head><body style=" font-family:Metral Bold®, font-size1Opt; font-weight:400; font-stylenormal”>

<p align="center” style=" margin-top:0px; margin-bottam:0px; margin-left:0px; margin-right:0px; -qt-block-indent:0; text-indent:
Opx;"><span style=" font-size14pt; color#00aa00;">Encabezado de mi informe</span></p></body></html>
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6.12. Plantillas

Desde la ventana de configuracion, el acceso directo al modo "Curva Nominal" permite crear una

plantilla.

Califort v5.15
ANDILOG GABARIT
FORCE MEASURING TECHMOLOGIES
Mode debug
150 4
100 - .
1 .
| .
50 o *
- i .
=
N .
o 0~ L]
o
=
o
'8 .
.50 |
Les peints peuvent étre déplacés avec le bouton gauche de la souris ou avec ces clés:
-100 — -Haut/Bas: Changement de courbe
i - Droite/+:  Point suivant
- Gauche/-:  Point précédent
] -7,2,9,461,2,3: Déplacement du point courant
=150 -
T T T T T T T T T T T T 1
) 2 4 [} a 10 12 14 16
Dép. linéaire 1 [mm]
Ech. long. Ech. section Gabarit haut Gabarit bas
[mm]) [mm2)

Dép. linéaire 1 Force 2 Dép. linéaire 1 Force 2

290618
290618
28.0618
28.0618
28.0618

12:18:37
10:24:34
150350
15.01:00
145931

0010 mm
1650 mm
3290 mm
24522 N 4920 mm -15.478 N
-54754 N 6560 mm -94.754 N

-19.435 N
57467 N
59138 N

20565 N
97467 N
99138 N

040118
040118
040118
040118
020118

O DN WBE WN S

16:27:25
15:23:10
15:2018
15:20:04
11:30:46

10.968 N 9840 mm -29.032 N
91459 N 11470 mm 51459 N
103680 N 13110 mm 63680 N

9840 mm
11.470 mm
13110 mm

00000 o o o 4 o

14.740 mm 35195 N 14,740 mm -4805 N

CREAR UNA
PLANTILLA

Después de dibujar una curva, este botén se activa y dibuja una curva
alta y otra baja, cada una con 10 puntos.

GUARDAR LA
PLANTILLA

Guardar la plantilla le permite utilizarla fuera del modo "curva

nominal".

SUPPRIMER LE

La eliminacion de la plantilla significa que ya no se puede utilizar.
GABARIT P gnifica quey P

Todos los puntos de la plantilla se pueden mover con el ratdn, el teclado o desde la tabla de la parte
inferior derecha. El punto seleccionado se vuelve rojo. Los comandos del teclado se describen en el
tooltip del grafico:
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Les points peuvent étre déplacés avec le bouton gauche de la souris ou avec ces clés:
- Haut/Bas: Changement de courbe

- Droite/+:  Point suivant

- Gauchef-: Point précédent

-7,8,9,461, 2 3: Déplacement du point courant

6.13. Separador

anfollole] > 2 .
CALIFORT v5.7 m> Eug E s@ Aide ﬂ

Force test

Description

Equipement
200 mm 1000 1

Machine |STENTORII 1000
Equipement
CAPTEURS
Iverser Mactune : STENTORII 1000 Axe X Temps Croissant
Libwhé personnaltsé  Capacicd dus capteurs  Unicd affichbe o Capteurs : Dép.linéaire mm Axe ¥: Position Croissant
Force 1000 N N Farce  Croissant
1 |Position Piotage  Oui e mmJmin
2 Farce Echantillon Fin test
Temps Détectian Pusition 1 %
. oui Hon
Lo amm ton Rote iate : N
COURBE(S) Sec 6mm2 it : Mon
ur Pa Séquences : 3 100
Début denregistrement ; 1 Fin denregistrem 3
Séquences
Séquence ¥: T 20 mmimin Arrét: Temps 23 =]
Tare Force : Ran Tare Déplacement : Nan
Séquence 2: = O mmimin  Arrét Temps 25
Tare Force : Nan Tare Déplacement : Nan
Séquence 3: ) 15 mmimin  Anét: Temps 45
Tare Force : Nan e Déplacement : Nan
Protage [ Jrmimn ] are Force : Tare Déplacement : N
o= Calculs
Fréquence dacquisition 500 Hz |-
Cakul 17 fu Step1 Vowe: Force
Cakul2: Max Step 2 Voie:  Farce Validesi Incus entre ON et 10N
<

Un separador le permite cambiar el ancho de las dos zonas.
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7. Instrumentos

7.1.Activacion de la licencia

Cette version expirera dans 27 jours

Cle d'éwvaluation AHKBEAIDFQDYDHF /BXMABHUHEG==7378018

Obtenir une clé d'activation

Licence accordée a

Clé d'activation

ACTIVER

Esta ventana esta disponible mientras su versién de prueba no haya expirado. A partir de la ventana
gue aparece cuando se inicia la aplicacién, puede activar su licencia o solicitar una clave de
activacion.
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7.2.Parametros generales

Esta ventana sélo es accesible con una cuenta de nivel "administrador".

Parametros generales

Grabacion automatica

LENGUA

ONR Prrences O Ingés @ espafiol (O EE aeman O g Polaco O | P ratiane O Portugués
ARCHIVOS

Camino |C:;I’Usersjl’kl:mteu’D|:||:u1'n|entsiC.ElIifl:n'tD.Eltenr | '

LICENCIA

Concedido a

Utilizar el teclado en pantalla

Tipo de licencia

EMPRESA LOGOTIPO
Nombre Andilog Technologies
Immeuble les Bouleaux
ZA de Couperigne '
Direccion F“IB‘IZ? VitrU"ES FORCE MEASURING TECHNOLOGIES
TECLADO VISUALIZACION DE RESULTADOS

O Orden cronologico

© Orden cronolagico invertido

MAQUINAS

|Li|:en|:ia definitiva |
/ANDILOG |

LENGUA Eleccién del idioma de Califort. El cambio de idioma es inmediato.

ARCHIVOS La ruta contiene el directorio donde se almacenan las configuraciones, pruebas e
informes. Usted tiene la posibilidad de cambiarla. Cada usuario tiene su propio
directorio que puede o no ser compartido con otros usuarios. Por defecto, guardar
las pruebas es sistematico, sin embargo, si desmarca esta opcidn, después de cada
prueba, Califort le preguntara si desea guardar la prueba o no.

EMPRESA Los datos de contacto de su empresa se incluyen en los informes.

LOGOTIPO Puede insertar el logotipo que aparecera en los informes.

LICENCIA Informacién sobre la licencia de su Califort. El tipo de licencia puede ser de
"evaluacién" o "definitiva", en este caso, se concede a una persona o empresa.

VISUALIZACIO s . -

N DE En la ventana de andlisis, los resultados se clasifican en orden cronoldgico de su
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RESULTADOS  creacién o en orden cronoldgico inverso.

TECLADO Al marcar esta casilla, el ingreso de texto y nimeros se realizara a través de una

ventana que muestra un teclado. Esta opcidn, destinada a Windows 8, se ejecuta
en Windows 7 y XP.

Andilog Technologies

MAQUINAS Si esta conectado con un nivel de administrador, puede agregar o quitar equipos a
la lista de los que ya utiliza. Para ello dispone de los botones Afadir y Eliminar,

pero también puede hacer doble clic en un equipo para cambiar su lista y utilizar
la funcién de arrastrar y soltar.

X

MAQUINAS DISPONIBLES MAQUINAS UTILIZADAS

£

ATLAS 25KN

ATLAS 50KN CENTORTOUCH STAR DRIVETORK

STENTORII 1000

S am)

CAPTEUR BLUETOO.. CENTOR DUAL CENTOR EASY/STAR

= -

CENTORTOUCH DUAL DRIVETWIST ORIVETWISTH

LL®

STENTORII 2500 STENTORII 5000 TORKHEADRIVER

Eliminar

Entre la lista propuesta se encuentran "CENTORTOUCH STAR" y "CENTORTOUCH
DUAL" que corresponden respectivamente al uso de un Centor Touch con uno o
dos sensores. Con estos dos dispositivos, no tendra la posibilidad de control
automatico. Estan disponibles para permitirle realizar altas por si solo.
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Cada modificacion de uno de estos parametros se guarda automaticamente sin intervencién de su
parte.

7.3.Cuentas

Esta ventana sélo es accesible con una cuenta de nivel "administrador".

Cuentas de usuario

LISTA DE CUENTAS

admin Administrador  C:/Users/konta/Documents/CalifortData/
demo Demostrador C:/Users/konta/Documents/CalifortData/

USER1 Usuario C:/Users/konta/Documents/CalifortData/

I I

Tres acciones posibles:

ANADIR Creacion de una nueva cuenta.

MODIFICAR Modificacién de la cuenta seleccionada.

ELIMINAR Eliminar la cuenta seleccionada.

Usted tiene acceso a la cuenta con la que ha iniciado sesidn, pero por seguridad no puede borrarla ni

cambiar su nivel.
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= Cuentas >

LOGIMN LENGUA

O I] Frarnces

Login USERI1 : .
O

Iriglés

O [ Aleman
@ Espariol
Derechos O Administrador O m Polaco

@ Usuaria O I I ftaliano
O Portugues

Contrasena ‘ooooo|

ARCHIVOS

Camino ‘E::’UEersfkuntafﬂucumentEIEalifclrtDataf | u

Grabacion automatica

VISUALIZACION DE LOS RESULTADOS TECLADO

O Orden cronolégico Utilizar el teclado en paritalla .

@ Orden cronologico invertido

Una cuenta define los siguientes parametros:

LOGIN Un nombre de usuario, una contrasefa, un nivel. Un usuario en el nivel
"Usuario" no tiene acceso a la creacién/modificacion de configuraciones.
No puede borrar ninguna curva, resultado o configuraciéon. En el menu
"Herramientas" sdélo tiene acceso a la pestafia "Mantenimiento".

ARCHIVOS Una ruta a las configuraciones y pruebas, el almacenamiento de las pruebas
es sistematico o no.

VISUALIZACION El orden en el que se muestran los resultados en la ventana "Analisis”
RESULTADOS

TECLADO Si utilizar o no una ventana que muestre un teclado.

LENGUA El cambio de idioma es inmediato cuando usted cambia su propia cuenta.
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Aqui es donde aprendera mas sobre cdmo conectarse a su maquina.

Maintenance

MACHINE

PORT COMMAMNDE

Test connexion

ANuméno de port : COM2
2600

Bauds :

FPORT ACQLISITION

Mumire de port : COME

Captewr 2 ¢ 1000 R

Version w37 Sratut:  Conmnecté

Parité : Aucune Srap: 1 Bas: B

Eguipement ! Centor touch 6.18 Statur : Connechi

Configurations

Centor Manager

Bauds 21600 Paeite BRETE Stop: " Bits: B
TRACES JOURMNAL
[T T .
Walwr butes B : D (a 22/DE2ONT 142820 Sena du deplacement Sifons
Vbt butis tamgs P D Z21DE2MT 142831 Boguittement |Sens
U beur butée temes B 0 du deplacement efrore|
Valeur Entrge 1;1 ZAIDES2INT V00020 Pty i (o ficalion
ZDEZONT V00554 Sena du deplagement eiform
Le OvivePack 31 opérationnel ZADESBNT 10063 Sens du deplagemant erone
Aquisition ; Connexion en cours ZADE2MT 100706 Acguittement (Sens
du deplacement errone)
SR0E2OT 10270 Perie de comemunication
Lectune des paramsires
Capteur 1: 200 mm
Comm = mode_smo_serie = 1
Comem : AS_tond_sivoi = 4
Comem : U5S3_cond_eimei = 12
Lappareil et pidl
AsiuEtian : Cennecti
Dimarrage de Facguinhtion
Fil de Meau rediemanmi
L'appareil gt prit e

MAQUINA Esta drea indica las capacidades leidas del Centor Touch cuando se conectd por

ultima vez.

Busqueda de un puerto de control y un puerto de adquisicién.

Conexion

PUERTO El puerto Pilotaje es para el Stentor. Aqui puede ver las caracteristicas de la
PILOTAJE conexion (numero de puerto, velocidad de transmisidn, paridad, etc.), la version
Stentor y el estado de la conexién. La versidon puede ser "Operativa" o "No
controlable". El status puede ser:
e No conectado
e Conexidén en curso
e Conectado
e Error: es el estado que aparece cuando la versidn no es controlable.
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Test commexion

Antes de establecer la primera conexion con el stentor, la etiqueta de este botdén
es "Conexion". La "Conexién" busca los puertos COM para el control y la
adquisicion, mientras que la "Conexién de prueba" utiliza el puerto previamente
identificado. Entonces el procedimiento es el mismo: comprobar la versién del
stentor y, si es necesario, actualizar algunos parametros..

PUERTO
ADQUISICION

El puerto de adquisicion es para el Centor Touch. Aqui puede ver las
caracteristicas de la conexién (nimero de puerto, velocidad de transmision,
paridad, etc.), la versidon y modelo del Centor Touch asi como el estado de la

conexién. La versidon minima requerida para una configuracién controlable es la
5.2.

Dependiendo del estado de la conexidn, este botdn cambiard la accion:

e Estado "No conectado": accién "Conexién".

e Estado "Conexidn en curso": ninguna accion.

e Estado "Conectado": accion " Trazas visibles ".

e Estado "Pérdida de comunicacion": accidon "Reconexién".

La diferencia entre la conexién y la reconexion es que la reconexidn reutiliza el
puerto COM vya identificado mientras que la reconexidn escanea todos los
puertos COM posibles en el PC y busca la velocidad de comunicacién del Centor
Touch. El resto es el mismo en ambos casos: Califort comprueba una serie de
ajustes de configuracion de Centor Touch y, si no son adecuados, ofrece
actualizarlos. Si se niega, no podra iniciar una prueba en modo piloto automatico.

A continuacidn se muestra un ejemplo de cdmo visualizar trazos.
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T =TT 7

105478 = +457115 mm +176000 N
105483 = +45120 mm +176000 N
105484 s +45130 mm +176000 N
105485 5 +4.5135 mm +127000 N
105488 s +45140 mm +177000 N
105488 = +45150 mm +1727000 N
105490 s +45155 mm +176000 N
105484 s +45160 mm +177000 N
105495 s +457170 mm +178000 N
105496 s +45175 mm +178000 N
105500 s +45180 mm +17.8000 N
105501=s +45190 mm +179000 N
105502 s +45195 mm +1729000 N
105505 s +45200 mm +129000 N
105506 5 +4.5210 mm +1729000 N
105507 = +45215 mm +179000 N
1055M s +45220 mm +179000 N
105512 s +45225 mm +18.0000 N v

= T T T B EIL-A=A-A BN

Califort

Configuraciones

Puede leer y escribir configuraciones en el Centor Touch, siempre y cuando esté
en la version 6.11 o superior. También puede leer y escribir configuraciones en el
Stentor.

Centor Managar

‘% Caligraph ? X

CENTOR MANAGER

Fecha del sistema 0/2019 17:26 m
Blogueo de menu Sin bloqueo

Sensor 60 Mm

Proxima calibracion |03/04/20.
sovecarsss |0 | o | IS

Sensor 360 Grado

Proxima calibracion |07/03/20;
sovecarsss |0 || 0 | T

Puede acceder a las funciones de Centor Manager y eliminar las sobrecargas de
sus sensores.
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Después de cerrar esta ventana, su dispositivo se reiniciara, tendrd que esperar
hasta que se complete el reinicio antes de poder volver a conectar el dispositivo.

TRAZAS Durante las fases de conexidn, tanto en el puerto de adquisicion como en el
puerto de comando, puede seguir el progreso de los pasos realizados.

Borrar Este botdn le permite vaciar los rastros.

DIARIO El registro contiene todas las anomalias encontradas y sus respectivas
notificaciones.

Puede borrar el log de errores, siempre que haya iniciado sesién como
administrador.

Consejo:

A veces ocurre que Windows tiene dificultades para gestionar la conexidn al puerto de adquisicion
(por ejemplo, pérdida de comunicacion tan pronto como se establece la conexidn): mover el cable
USB a otro puerto USB en el PC a menudo resuelve el problema.

7.5.Perfil de compensacion

Durante una medicién de desplazamiento durante las pruebas, los errores de medicidn pueden ser
inducidos por la carga aplicada al dispositivo. De hecho, en las maquinas de prueba, medimos el
desplazamiento de la cruceta y no la deformacidn real de las muestras. Varias partes de la maquina
pueden introducir errores en la medicion del desplazamiento: el sensor, el bastidor, la deformacidn
de los tornillos,etc.

Una solucién para mejorar esta mediciéon es compensar la deformacion del equipo de prueba del
software. La forma mas precisa de hacerlo es aplicar una curva de compensaciéon creada
especificamente para su maquina y adaptada a sus fijaciones.

El software Califort ofrece esta caracteristica con un sistema automdtico de compensacién de
deformaciones. Esta caracteristica se divide en dos pasos:

1. Guardar la curva de fuerza en funcién del desplazamiento de su equipo,
2. Aplicacién de la curva a su prueba.

En Califort, puede guardar un nimero ilimitado de perfiles de compensacidn para todas sus pruebas.
Por ejemplo, puede ser interesante tener un perfil para los ensayos de compresion y otro para los
ensayos de traccidn, o si utiliza diferentes tipos de accesorios con sus muestras.
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7.5.1. Salvaguarda y calculo de la fuerza en funcion del movimiento de
su equipo
Primero debe definir su secuencia de ensayo. Una vez hecho esto, en la pantalla principal de Califort,

en la parte superior derecha, vaya a Herramientas y luego a la izquierda en la seccion "Perfil de
compensaciéon".

Se accede a una pantalla como ésta:

Califort v5.15

BPINDILOG

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES

CALIFORT v5.15

Paramétres généraux Profils de compensation

Comptes LISTE DES PROFILS DE COMPENSATION
Maintenance Machine Direction Description
P14b3 STENTORII 1000 Compression
Profils de compensation P14b3-2 STENTORII 1000 Compression Valeurs négatives
Mise 3 jour P14b3-4 STENTORII 1000 Compression Offset

P14b3-5 STENTORII 1000 Compression Val positives
P180103-1 STENTORII 1000 Compression
P180104-1 STENTORII 1000 Compression

P180104-2 STENTORII 1000 Compression

Profill STENTORII 1000 Compression

Pulsando New, aparece la siguiente ventana:

1 Perfil de compensacién 7 X

Nombre  [Nombre del peril

Descripcign | Deserpen de perf

Proyecto a utilizar para la creacion del perfil
Miquina Proyecto

STENTORII 1000 |TESTSTENTOR1000

En primer lugar, introduzca el nombre de su perfil de compensacion y elija compresion o tension
segln su prueba. A continuacidn, seleccione el proyecto que desea compensar de la lista. Su perfil de
compensacién no estard permanentemente asociado con esta prueba, también puede ser utilizado
en otras pruebas. Pulse Aceptar.

10/03/2021 Pagina 76



V;“N D”_OG Manual de instrucciones V5.20

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES Califort

Califort se conectara a su maquina:

Ec

gﬁls‘eulﬁl_ﬁgg > @ @ E P @ tessortCompensation
Démarrage Arrét :

CALIFORT v5.15

T

Dép. linéaire 1 [mm)

T T T T T T T
o 200 400 600 800

Force 2 [N]

1
1000

Durée Maximum Pente

[mm/n) Commentaire

| _0apiia ¢ 093231 23402 508.600 nan

1
2 04.0118 09:30:56 12044 509600 nan
El 04.0118 09:30:34 1856 512900 nan
4 0a0118 09:28:37 42396 503700 nan
030118 164552 36773 506700 nan
5 030118 16:43:30 55776 507800 nan v

Una vez conectado, si presiona el botdn Arranque, su equipo comenzara a moverse hacia abajo a la
velocidad minima (si es compresion). Califort controlara su equipo hasta el 95% de la capacidad del
sensor de fuerza, mientras registra la curva de fuerza en funcién del desplazamiento. Esto significa
que si tiene un sensor de 1000 N, el soporte caera hasta que el sensor alcance los 950 N. Esta
operacion es necesaria para compensar con precision la fuerza en el fondo de escala del sensor. Si se
detiene manualmente la mdquina antes del 95%, la deformacion sélo se compensara parcialmente.

Antes de pulsar Arranque, desplacese hacia abajo sin la muestra para que los sujetadores bajo y alto
estén muy juntos. Asegurese de que los soportes puedan soportar la escala completa del sensor.

Pulse Arranque, su dispositivo descenderd a la velocidad minima hasta que alcance el 95% de su
capacidad. Luego regresara a su posicion inicial.
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Al final de la prueba, Califort mostrara la curva y sugerira si guardar o no el perfil. Si se niega, puede
iniciar un nuevo perfil pulsando Iniciar.

Una vez guardado su perfil, vuelva a la pagina anterior con el botén Retorno (en la parte superior
derecha de la pantalla).

Seleccionando un perfil, se puede ver su curva:

Califort v5.15

BKNDILOG

FORCE MEASURING TECHNOLOGIES

CALIFORT v5.15

Paramétres généraux Profils de compensation

Comptes LISTE DES PROFILS DE COMPENSATION

Maintenance ==
P14b3-2 STENTORII 1000 1000 N Compres
Profils de compensation P14b3-4 STENTORII 1000 1000 N Compres
Sy P14b3-5 STENTORII 1000 1000 N Compres
Mise a jour
P180103-1 STENTORII 1000 1000 N Compres
P180104-2 STENTORII 1000 1000 N Compres

Drnfil STENTNRI 1NAA 10NN M

<

Dép. linéaire [mm)]

T ; T T T T !
400 600 800 1000
Force [N]
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Vuelva a la ventana principal de Califort. Seleccione su prueba y haga clic en Configuracion.

Equipement

Machine

STENTORII 1000 | Profil de compensation

CAPTEURS

Libellé personnalisé Capacité des capteurs

1 |Dép. linéaire 1 200,00 g
Y -

[=]
2 Farce 2 1000,00 =
Temps
COURBE[S]

Dép. linéaire 1

Force 2 [M])

- L

1000 Hz [

Fréguence d'acquisition

Urnité <

P180104-2 |~

-Aucun-
P14b3
P14b3-2
P14b3-4
P14b3-5
P180103-1
P180104-1
P180104-2

Seleccione de la lista el perfil de compensacién a aplicar.

Una vez que haya seleccionado su perfil, puede presionar Personalizar e iniciar sus pruebas como de
costumbre. A partir de ahora, Califort compensara automaticamente el desplazamiento medido en

funcién del perfil que se utilice.

7.6.Actualizacion

Puede cargar e instalar la ultima version de Califort disponible. Para ello, por supuesto, debe tener
una conexidn a Internet, y para la carga y la instalacidon, debe utilizar una cuenta de nivel de
administrador. Con una cuenta de usuario, sélo se le informara si existe o no una actualizacién de

Califort.
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8. Salvaguarda de datos

La carpeta "CalifortData" contiene todos los datos relacionados con sus pruebas y configuraciones.
Contiene una carpeta por proyecto y posiblemente algunas de las siguientes tres carpetas:

_BACKUP Cuando se borran todos los intentos de un proyecto o de todo el proyecto, se
realiza una copia, por defecto en este directorio. Si usted hace muchas
eliminaciones, esta carpeta puede rdpidamente volverse muy grande; siéntase
libre de vaciarla de vez en cuando.

_BACKUPV4 Al importar proyectos de una versién de Califort anterior a la version 5.1, estos
proyectos antiguos se mueven a este directorio para permitirle verlos si es
necesario. Puede vaciar esta carpeta como desee.

_TEMPLATES Esta carpeta almacena todas las plantillas importadas.

Cada proyecto tiene tres carpetas, cuya ubicacion se puede cambiar durante la creacién del
proyecto:

SETUP Contiene la configuracion como un archivo ini. Esta carpeta también contiene
elementos utilizados en los informes. Por razones de seguridad, existe una carpeta
de copia de seguridad de configuracion que actualiza cada diez usos de Califort, en la
ubicacion "C:\Califort Configurations".

MEASURES Centraliza todos sus datos de prueba. Cada archivo de datos tiene un nombre con la
fecha y hora de inicio de la prueba. Contiene todos los puntos estampados de
tiempo de la curva, asi como los datos brutos recibidos. En el modo de piloto
automatico, este archivo contiene sélo los puntos de las secuencias grabadas. Todas
las caracteristicas de la prueba se incorporan al archivo Data.cal, que es esencial
para que Califort pueda analizar los resultados y generar informes.

REPORTS Contiene todos los informes de prueba.
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